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. < T Grup Kisi
Proje basligi Icerik sayisi
E?’gﬁe};"zngza;ggun Tek serbestlik dereceli ve moduler yapida biyomekatronik
. sistem tasarimi gerceklestirilecektir. Sistem bilek icin
Rehabilitasyon . . . , L 3
Robotunun flek§|yon-ekstan3|yon, ulnar-rady.al. deviasyon, 6n kol igin
Gelistirilmesi supinasyon-pronasyon hareketlerini yapacaktir.
Akill diz ve kalca Bu calismada pasif egzersizler igin bir rehabilitasyon sistemi 3
rehabilitasyon sistemi | tasarlanacaktir.
Hareket enerjisini
elelftrlk.enerjllmn.e Dis iskelet sistemleri icin hareket enerjisini elektrik enerjisine
gevirebilen bir sistem NN e 2
.. ... |dbénustirebilen bir sistem tasarimi.
ve batarya sarj Unitesi
tasarimi ve Uretimi
Mekanik dirsek Bu projede, yay elemani kullanilarak dirsek rehabilitasyon
rehabilitasyon sistemi | dlizenegi Uretilecektir. Farkli direng seviyeleri yay elemanlari
tasarimi ve farkh yay ile ayarlanacaktir. Eklem agilar enkoder Uzerinden tespit 5
katsayilarinin kas edilecektir. Farkll yay katsayilarinda 6nkol biceps ve triceps
kasiimalarina etkisinin | kaslarinin kasiima seviyeleri incelenecektir. En az 20
incelenmesi denekten veri toplanacaktir.
Bu projede, omuz rehabilitasyonu icin bir robotik sistem
gelistirilecektir. Robotun mekanik yapisi, bisiklet pedal
benzeri yapida olacaktir. Sistem iki el ile tutularak hareket
Omuz rehabilitasyon ettirilecektir. Pasif egzersizde hasta kolu hedef agisal hiz 3
robotu degerinde hareket ettirilecektir. Aktif yardimli egzersizde ise
hasta pedali gevirirken anlik agisal hiz 6l¢giimu yapilacak, hdef
acisal hizin altinda kalindiginda robot hastaya destek
olacaktir.
Bu projede, parmak rehabilitasyonu igin end-effector tipi bir
Parmak rehabilitasyon | robotik sistem gelistirilecektir. Sistemde her bir parmak ayri 3
robotu ayri hareket ettirilebilecegi gibi, farkli diren¢ seviyelerinde
yumruk (grasping) hareketi de yaptirilabilecektir.
Onkol rehabilitasyon Bu projgde,. bilek ve énko! terapi .hargketlerini
robotu gerceklestirebilecek tek serbestlik dereceli bir robot 3
manipulator gelistirilecektir.
Ogrencilerin  robotik, otomasyon, yapay zeka, konularini Konuya
Diger iceren Onerecedi herhangi konu basliklarinda proje bagh

yapabilirler...




NOTLAR:

1.

Sectiginiz proje konularini eakdogan50@gmail.com ve safercokatar@gmail.com adresine
bildiriniz.

Projeler onaylandiginda TUBITAK proje destegi icin 2204 proje destek programina basvuru
yapilacaktir.

Calismalarinizi Biyomekatronik Arastirma Laboratuarinda gerceklestirebilrsiniz. Calismalariniz
esnasinda Senior Ph.D. 6grencilerimiz sizlere destek verecektir.

Tasarim tamamlandiginda YTU-Teknopark destegi ile tasarim tescil basvurusu yapilacaktir.



