T.C.
YILDIZ TEKNiK UNIVERSITESI
Mekatronik Mihendisligi Bolum{
MKT 4000 Bitirme Calismasi

ARA RAPOR DEGERLENDIRME FORMU

Donem: 2026-2027 Giiz Ogrenci 1:
Tarih: ..../..../202... Ogrenci 2:
Degerlendiren: Danisman Ogretim Uyesi Ogrenci 3:
Proje Ad:: Ogrenci 4:

# Degerlendirme Kriteri ve Agiklamasi Agirhk Skor

Sistem Tasarim Ozeti ve Tasarim lyilestirme: Projenin
genel konseptinin ve bu konsepte yapilan iyilestirmelerin

1 - . R . 15
gerekgeleriyle 6zetlenmesi. Proje yénetim plani veis
takvim gizelgesinin gosterilmesi.
Detay Tasarim:

2 -Alt Sistem Komponent ve Yontem Degisiklikleri 50

-Mekanik / Elektronik / Yazilim ve Kontrol Detay

Tasarimlari

Prototip imalat ve Entegrasyon Plani: Fiziksel prototipin

Uretimi ve montaji icin gerekli adimlarin ve zaman
3 cizelgesinin sunulmasi. Prototipin Gretimini/montajini 15
takim disi bir personelin anlayabilecegi netlikte adim
adim talimatlandiriimasi.
Test ve Dogrulama Plani*: Prototipin hedeflenen teknik
isterlerinin karsiladigini kanitlayacak test senaryolarinin
yenilenmesi ve kesinlestirilmesi.
Hiyerarsik Planlama: Testlerin Komponent, Alt Sistem ve
Sistem dizeyinde katmanli olarak kurgulanmasi.
Olglim Stratejisi: Teknik isterlerin uygun ekipman ve
bilimsel yontemlerle test edilmesi
Nicel Veri Zorunlulugu: Basari kriterlerinin nicel
degerlerleifade edilmesi ve miihendislik gerekgelerinin
actklanmasi.

15

is Plani, Tartismalar ve Sonuglar: Projenin giincel zaman
planinin ve raporun genel degerlendirmesinin sunulmasi.

TOPLAM 100

* Test ve Dogrulama Plani bolimd, projenin mihendislik giktilarinin nicel olarak élgiilmesini hedeflemektedir. Bu kapsamda 6grenciler, MST dersinde belirlenen
teknik isterleri hangi yéntem ve ekipmanlarla dogrulayacaklariniigeren bir gizelge sunmalidir. Ara raporda beyan edilen bu plan, Final asamasindaki gergeklesme
dizeyinin temel referansi olarak kabul edilecektir.

NOT / DEGERLENDIRME AGIKLAMALARI:

Danisman Ogretim Uyesi
(Unvan, Ad Soyad)

2026-2027 Guz MKT 4000 - ARA RAPOR DEGERLENDIRME FORMU Sayfal/1



T.C.

YILDIZ TEKNiK UNIVERSITESI
Mekatronik Miihendisligi Boliimii
MKT 4000 Bitirme Caligmasi
POSTER DEGERLENDIRME FORMU

Dénem: 2026-2027 Giiz Ogrenci1:
Tarih: ..../..../202... Ogrenci 2:
Degerlendirici: Jiri Uyesi Ogrenci3:
Proje Ad:: Ogrenci4:
Degerlendirme Kriterleri ve Alt Kriter Puanlama Tablosu Agirhik Skor
Poster Organizasyonu ve Sunum Kabiliyeti
- Organizasyon: Posterin gorsel olarak izleyicilerin dikkatini gcekebilmesi ve poster organizasyonun anlasilir olmasi.
- Metin ve Gorseller: Poster Uizerindeki yazilarin okunakli (font tipi - buytklik) ve anlasilir (kapsam ve kompozisyon) olmasi, yazi ve gérsel dengesinin gozetilmis 15
olmasi.
- Baglam: Poster basliklandirmalarinin uygun baglamda kurgulanmasi.
- Boyut: Poster boyutlarinin uygunlugu.
Hedeflenen ve Ulasilan Ciktilar: Takvime uygunluk ve takvimin gercekgiligi 5
Prototip Fonksiyonelligi ve Tanitimi: Uretilen prototipin hedeflenen fonksiyonlari yerine getirme diizeyi ve calisma prensibinin sunum sirasinda etkili bir sekilde 20
gosterilmesi.
Sistem Giivenlik Onlemleri: Prototipin mekanik, elektriksel ve yazilimsal giivenlik &nlemlerinin (acil durdurma, yalitim, kullanici giivenligi vb.) tasarlanmig ve 10
uygulanmisolmasi.
5. Proje Bilesenleri (Disiplinler altindaki her alt kriter 5 puandir, disiplin ham puani 25'tir) 50*
Mekanik Parga .. Mekanik Performans Sisteme
Mekanik o ¢ ../5 Uretim ../5 Montaj ../5 . ../5 ../5 25%**
Temini Testleri Entegrasyon
Elektronik Kart . Elektronik Kart Elektronik Kart Sisteme
Elektronik ../ 5 Elektronik Kart Uretimi .../ 5 L ) ../5 ) /5 ../5 25%%*
Tasarimi Glvenlik Onlemleri Performans Testleri Entegrasyon
Algoritmadan Kod ilgili Veri Kaynaklarinin Hiper) Parametre Yazilim Performans Sisteme
Yazihm/Algoritma & /5 & uy /5 (Hip i )_ /5 ) /5 /5 25%%*
Olusturma Koda Baglanmasi Optimizasyonu / Testleri Entegrasyon
Kontrolci Model Tabanli Kontrol Kontrolcli Parametre Kontrolcli Performans Sisteme
Kontrol ../5 o ../5 ) ../5 ../5 25%**
Gercekleme / Ayrik Kontrol Optimizasyonu Testleri Entegrasyon

TOPLAM 100

* Proje Bilesenleri kriterinden alinabilecek toplam maksimum puan 50'dir.

** Her disiplin altinda bes alt kriter bulunmaktadir ve her alt kriter 5 puandir. Her disiplinin ham maksimum puani 25'tir. Dort disiplinin ham puan toplami 50 puan ile sinirlandirilir.

NOT / DEGERLENDIRME ACIKLAMALARI:

2026-2027 Guz

MKT 4000 - POSTER DEGERLENDIRME FORMU

Juri Oyesi
(Unvan, Ad Soyad)

IMZAT e

Sayfal/1



T.C.
YILDIZ TEKNiIK UNIVERSITESI
Mekatronik Miihendisligi Bolimii
MKT 4000 Bitirme Calismasi
FINAL RAPOR FORMAT DEGERLEN DIRME FORMU

Donem: 2026-2027 Giz Ogrenci 1:
Tarih: ..../..../202... Ogrenci 2:
Proje Adt: Ogrenci 3:
Ogrenci4:
Skor
# Degerlendirme Kriteri ve Aciklamasi Agirhik

Ogrencil  Oprenci2  Ogrenci3  Ogrenci4

Kaynakga ve baslik segcimleri, sablon format kullanimi

1 25
Rapor 6n sayfalarinin (kapak, icindekiler, 6zet, sekil

2 listesi vb.) format uygunlugu 25
Sekil, denklem ve tablo yazilarinin format uygunlugu

3 25

a Sayfa yapisi ve fontlarin format uygunlugu 25

TOPLAM 100

NOT / DEGERLENDIRME AGIKLAMALARI:

Ders Asistani
(Unvan, Ad Soyad)

2026-2027 Guz MKT 4000 - FINAL RAPOR FORMAT DEGERLENDIRME FORMU Sayfal/1



Dénem:

Tarih:
Degerlendirici:
Proje Adi:

T.C.

YILDIZ TEKNiK UNIiVERSITESI

Mekatronik Mihendisligi Béliimi
MKT 4000 Bitirme Galismasi
FINAL DEGERLENDIRME FORMU

2026-2027 Guz
] ]202...
Juri Oyesi

Ogrenci1:

Ogrenci 2:
Ogrenci3:
Ogrenci 4:

#

Degerlendirme Kriteri ve Agiklamasi

Agirhk

Skor

Ogrenci 1

Ogrenci2  Ogrenci3

Ogrenci 4

Sunum Kabiliyeti: Sunum igeriginin s6zIl olarak ifade
edilme yetenegi ve sorulara verilen yanitlarin uygunlugu

Sistem Tanitim Videosu: Uretilen prototipin ¢alisir
durumda oldugunu ve fonksiyonlarini gésteren
maksimum 1 dakikalik video.

Test ve Dogrulama (Plan, Uygulama ve Analiz): Prototipin
hedeflenen teknik gereksinimleri karsiladigini dogrulamak
icin yapilan testlerin ve sonuglarinin sunulmasi.

4.1 Mekanik : Mekanik Par¢a Temini, Uretim, Montaj,
Mekanik Performans Testleri, Sisteme Entegrasyon,
Ozgiinliik inovasyon ve yenilikgi yaklasimlar

4.2 Elektronik : Elektronik Kart Tasarimi, Elektronik Kart
Uretimi, Elektronik Kart Giivenlik Onlemleri, Elektronik
Kart Performans Testleri, Sisteme Entegrasyon, Ozgiinliik
inovasyon ve yenilikci yaklasimlar

4.3 Yazilim / Algoritma : Algoritmadan Kod Olusturma,
ilgili Veri Kaynaklarinin Koda Baglanmasi, (Hiper)
Parametre Optimizasyonu, Yazilim Performans Testleri,
Sisteme Entegrasyon, Ozgiinliik inovasyon ve yenilikci
yaklasimlar

4.4 Kontrol: Kontrolcu Gergekleme, Model Tabanli
Kontrol / Ayrik Kontrol, Kontrolcli Parametre
Optimizasyonu, Kontrolcii Performans Testleri, Sisteme
Entegrasyon, Ozgiinliik, inovasyon ve yenilikgi yaklasimlar

Proje Bilesenleri Toplami

10

10

20

20*

20*

20*

20*

60**

TOPLAM

100

* Belirtilen degerlendirme kriterinden alinabilecek maksimum puani ifade eder; altinda belirtilen alt kriterlerin toplami bu maksimum puandan fazladir.

** Proje Bilesenleri toplamindan alinabilecek maksimum puan 60'dir.

NOT / DEGERLENDIRME ACIKLAMALARI:

2026-2027 Gz

Jiiri Uyesi
(Unvan, Ad Soyad)

IMZA% e

MKT 4000 - FINAL DEGERLENDIRME FORMU

Sayfal/1l



Donem:
Tarih:
Degerlendirici:

Proje Adi:

T.C.

YILDIZ TEKNiK UNIVERSITESI
Mekatronik Miithendisligi Boliimii
MKT 4000 Bitirme Galigmasi
BUTUNLEME JURi DEGERLENDIRME FORMU

2026-2027 Glz
v/ e /202,
Jiri Uyesi

Ogrenci 1:
Ogrenci 2:
Ogrenci 3:
Ogrenci 4:

#

Degerlendirme Kriteri ve Agiklamasi

Agirhik

Skor

Ogrenci 1

Ogrenci2  Ogrenci3  Ogrenci4

Sunum Kabiliyeti: Sunum igeriginin sozlli olarak ifade
edilme yetenegi ve sorulara verilen yanitlarin uygunlugu

Sistem Tanitim Videosu: Uretilen prototipin calisir
durumda oldugunu ve fonksiyonlarini gésteren
maksimum 1 dakikalik video.

Test ve Dogrulama (Plan, Uygulama ve Analiz): Prototipin
hedeflenen teknik gereksinimleri karsiladigini dogrulamak
icin yapilan testlerin ve sonuglarinin sunulmasi.

4.1 Mekanik : Mekanik Parca Temini, Uretim, Montaj,
Mekanik Performans Testleri, Sisteme Entegrasyon,
Ozgiinliik inovasyon ve yenilikci yaklasimlar

4.2 Elektronik : Elektronik Kart Tasarimi, Elektronik Kart
Uretimi, Elektronik Kart Giivenlik Onlemleri, Elektronik

Kart Performans Testleri, Sisteme Entegrasyon, Ozgiinliik
inovasyon ve yenilikgi yaklagimlar

4.3 Yazihm / Algoritma : Algoritmadan Kod Olusturma,
ilgili Veri Kaynaklarinin Koda Baglanmasi, (Hiper)
Parametre Optimizasyonu, Yazilim Performans Testleri,
Sisteme Entegrasyon, Ozgiinliik inovasyon ve yenilikgi
yaklagimlar

4.4 Kontrol: Kontrolcli Gergekleme, Model Tabanli
Kontrol / Ayrik Kontrol, Kontrolcli Parametre
Optimizasyonu, Kontrolci Performans Testleri, Sisteme
Entegrasyon, Ozgiinliik, inovasyon ve yenilikci yaklasimlar

Proje Bilesenleri Toplami

10

10

20

20*

20*

20*

20*

60**

TOPLAM

100

* Belirtilen degerlendirme kriterinden alinabilecek maksimum puaniifade eder; altinda belirtilen alt kriterlerin toplami bu maksimum puandan fazladir.

** Proje Bilegenleri toplamindan alinabilecek maksimum puan 60'dir.

NOT / DEGERLENDIRME AGCIKLAMALARI:

2026-2027 Guz

MKT 4000 - BUTUNLEME JURi DEGERLENDIRME FORMU

Juri Oyesi
(Unvan, Ad Soyad)

Sayfal/1



T.C.
YILDIZ TEKNiK UNIVERSITESI
Mekatronik Miithendisligi Boliimii
MKT 4000 Bitirme Galigmasi
DANISMAN FINAL RAPORU DEGERLENDIRME FORMU

Donem: 2026-2027 Giiz Ogrenci 1:
Tarih: ..../..../202... Ogrenci 2:
Degerlendirici: Danisman Ogretim Uyesi Ogrenci 3:
Proje Ad:: Ogrenci 4:
Skor
# Degerlendirme Kriteri ve Agiklamasi Agirhk

Ogrencil  Ogrenci2  Ogrenci3  Ogrenci4

Sistem Tasariminin Ozeti ve Revizyonu: Sistem
kavraminin, kapsaminin, sartnamelerinin ve semalarinin

1 (akis semasi, Griin agaci vb.) incelenmesi ve revizyonu. 5
Projeyonetim plani veis takvim gizelgesinin
gosterilmesi*.
Alt sistem Tasarimlarinin Revizyonu: Mekanik, Elektronik,

2 Kontrol ve Yazilim/Algoritma sistemlerinin incelenmesi ve 5
revizyonu.
Detay Tasarim:
Mekanik: Sistemin detayl teknik tasarimi, imalat teknik
resimleri, bilesen boyutlandirmalari, malzeme segimleri
ve montaj yontemleri.
Elektronik: Elektronik kart tasarimi, bilesen yerlesim

3 planlari ve sinyal yollari. 40
Kontrol/isaret isleme: Kontrol sistem tasarimi veilgili
kontrol/isaret isleme akislarinin veya tasarim yapisinin
aciklanmasi.
Yazilim/Entegrasyon: Yazilim akis diyagramlari ve
algoritma tasarimlarinin agiklanmasi.

Prototip imalat ve Entegrasyonu: Prototipin mekanik,
elektronik, yazilim ve arayiiz alt sistemlerinin
entegrasyonu. Fiziksel prototipin iretimi ve montaji igin
4 gerekli adimlarin ve zaman gizelgesinin sunulmasi. 20
Prototipinizin Gretimini/montajini takim disi bir
personelin anlayabilecegi netlikte adim adim
talimatlandirma.

Test ve Dogrulama : Mekanik, elektronik, kontrol ve

yazilim testleri.
6 Tartigmalar ve Sonuglar** 10

20

TOPLAM 100

NOT / DEGERLENDIRME AGCIKLAMALARI:

Danisman Ogretim Uyesi
(Unvan, Ad Soyad)

2026-2027 Guz MKT 4000 - DANISMAN FiNAL RAPORU DEGERLENDIRME FORMU Sayfal/1



