T.C.

YILDIZ TEKNiK UNIVERSITESI
Mekatronik Miithendisligi Boliimii
MKT 4111 Mekatronik Sistem Tasarimi

PROJE ON BASVURU DEGERLENDIRME FORMU

Donem: 2026-2027 Gliz Ogrenci1:
Tarih: ..../..../202... Ogrenci 2:
Degerlendirici: Ders KoordinatorlGga Ogrenci3:
Proje Adr: Ogrenci4:
. . Skor
# Degerlendirme Kriteri ve Agiklamasi Agirhk — — — —
Ogrenci 1 Ogrenci 2 Ogrenci 3 Ogrenci 4
Proje Tanimi ve Kapsami:
-Proje bagliginin, 6zetinin ve anahtar kelimelerin netligi.
1 -Problemin ve hedeflerin anlasilir bir sekilde ortaya 30
konulmasi.
Teknik igerik ve Ozgiinliik:
-Onerilen mekanik, elektronik, yazilim ve kontrol
bilesenlerinin bir mekatronik sistem olusturma
2 potansiyeli. 40
-Projenin 6zglnligu ve kapsaminin dersin hedeflerine
uygunlugu.
Proje Planlamasi
-Proje planlama araciyla sunulan planin detay seviyesi
3 ve gercekgiligi. 30
-Gorev dagiliminin netligi ve takim Gyeleri arasindaki
dengesi.
TOPLAM 100
* Eger ekip Uyesi tiim 6grencilere ayni notu vermek isterseniz sadece 6grenci 1 siitununu notlandirabilirsiniz.
NOT/ DEGERLENDIRME ACIKLAMALARI:
Ders Koordinatorliigii
(Unvan, Ad Soyad)
IMZa: oo
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T.C.

YILDIZ TEKNIK UNIVERSITESI

Mekatronik Mihendisligi Bolimu
MKT 4111 Mekatronik Sistem Tasarimi
VIDEO ON SUNUM DEGERLENDIRME FORMU

Doénem: 2026-2027 Giz Ogrenci1:
Tarih: ..../..../202... Ogrenci 2:
Degerlendirici: Jiiri Uyesi Ogrenci 3:
Proje Adi: Ogrencia:
. . Skor
# Degerlendirme Kriteri ve Agiklamasi Agirhk — - — - — - — -
Ogrenci 1 Ogrenci 2 Ogrenci 3 Ogrenci 4
1 Cagdas bir mekatronik proje tanimi 5
Projenin tanimi, motivasyon, amaglar ve kapsam
2 10
Ayrintili literatlir taramasi ve benzer
3 Urunlerin/projelerin/céziimlerin ve paydas 20
beklentilerinin (ihtiyaglarin) arastirilmasi
4 Teknik isterler 15
5 Onerilen sistemin fonksiyonel yapisi 15
6 Hedeflenen proje giktilari 15
7 Projeis-zaman plani ve gérev dagilimi 10
3 Profesyonel sunum becerileri sergilenmesi 10
TOPLAM 100
* Eger ekip Uyesi tim 6grencilere ayni notu vermek isterseniz sadece 6grenci 1 stitununu notlandirabilirsiniz.
NOT/ DEGERLENDiRMEACIKLAMALARI:
Jiiri Oyesi

2026-2027 Glz

(Unvan, Ad Soyad)

MKT 4111 - VIDEO ON SUNUM DEGERLENDIRME FORMU

Sayfal/1



Donem:

Degerlendirici:

Proje Adi:

T.C.

YILDIZ TEKNiK UNIVERSITESI
Mekatronik Miithendisligi Boliimii
MKT 4111 Mekatronik Sistem Tasarimi
ON RAPOR DEGERLENDIRME FORMU

2026-2027 Guz

ih: ..../..../202...

Danisman Ogretim Uyesi

Ogrenci1:
Ogrenci 2:
Ogrenci 3:
Ogrenci 4:

Degerlendirme Kriteri ve Agiklamasi

Skor

Agirhik " - =
Ogrenci 1 Ogrenci 2 Ogrenci 3

Ogrenci 4

Proje Tanimi ve Degeri

e(zetin kapsami ve netligi.

*Projeamacinin ve somut hedeflerinin anlasilirhgi.
*Projenin yenilik¢i yoninin, teknolojik degerinin ve
benzer ¢calismalardan farklarinin somut verilerle
Yontem

eHedeflere ulasmak igin segilen analitik/deneysel
yontemlerin uygunlugu ve detaylandiriimasi.
eYontemin literatirdeki referanslarla desteklenmesi.
eYontemin is paketleri ile mantiksal olarak
ProjeYonetimi

eZaman Cizelgesi'nin gergekeiligi, detay seviyesi ve
Olgulebilir basari kriterleri igermesi.

ePotansiyel risklerin dogru tespit edilmesi ve bu risklere
Sanayi Odakli Ciktilar ve Yaygin Etki
eProjeciktilarinin potansiyel sanayi uygulamalari,
ekonomik degeri ve ticarilesme potansiyelinin
tartisiimasi.

Genel Rapor Formati ve Yazim Kalitesi

eRaporun belirtilen sablonuna tam uyumu.
eAkademik dil kullanimi, yazim ve dil bilgisi kurallarina
uygunluk.

30

35

15

15

TOPLAM

100

* Eger ekip lyesi tim 6grencilere ayni notu vermek isterseniz sadece 6grenci 1 siitununu notlandirabilirsiniz.

NOT / DEGERLENDIRME AGIKLAMALARI:

2026-2027 Guz

Danisman Ogretim Uyesi
(Unvan, Ad Soyad)
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T.C.

YILDIZ TEKNIK UNIVERSITESI

Mekatronik Mihendisligi Bolimu
MKT 4111 Mekatronik Sistem Tasarimi
ARA RAPOR DEGERLENDIRME FORMU

Doénem: 2026-2027 Giz Ogrenci1:
Tarih: ..../..../202... Ogrenci 2:
Degerlendirici: Danisman Ogretim Uyesi Ogrenci 3:
Proje Adi: Ogrencia:
. . Skor
# Degerlendirme Kriteri ve Agiklamasi Agirhk — - — - — - — -
Ogrenci 1 Ogrenci 2 Ogrenci 3 Ogrenci 4
Giris ve Proje Ozeti: Projenin basliginin, hedeflerinin ve
1 genel taniminin agtk ve anlasilir bir sekilde sunulmasi. 15
ihtiyag Analizi: Projenin ele aldigi problemin, mevcut
zorluklarin, paydaglarin ve bu analizler sonucunda
2 ortaya ¢ikan ihtiyaglarin detayli bir sekilde 6zetlenmesi. 20
Sistem Gereksinimleri: Belirlenen ihtiyaglarin,
Olglilebilir ve dogrulanabilir teknik sistem
3 gereksinimlerine basarili bir sekilde déntstlrilmesi. 15
Sistem Tasarimi: Belirlenen gereksinimleri karsilayan
mekanik, elektronik, algoritma ve kontrol alt
4 sistemlerinin miihendislik prensiplerine uygun olarak 50
detayli bir sekilde tasarlanmasi.
TOPLAM 100

* Eger ekip Uyesi tim 6grencilere ayni notu vermek isterseniz sadece 6grenci 1 stitununu notlandirabilirsiniz.

NOT / DEGERLENDIRME AGIKLAMALARI:

2026-2027 Glz

Danisman Ogretim Uyesi
(Unvan, Ad Soyad)

MKT 4111 - ARARAPOR DEGERLENDiIRME FORMU

Sayfal/1



T.C.

YILDIZ TEKNiK UNiVERSITESI

Mekatronik Miithendisligi Boliimii

MKT 4111 Mekatronik Sistem Tasarimi

FINAL RAPORU DEGERLENDIRME FORMU

Donem: 2026-2027 Giiz Ogrenci 1:
Tarih: ..../..../202... Ogrenci 2:
Degerlendirici: Danisman Ogretim Uyesi Ogrenci 3:
Proje Ad:: Ogrenci 4:
Skor
# Degerlendirme Kriteri ve Agiklamasi Agirhik — — — —
Ogrenci 1 Ogrenci 2 Ogrenci 3 Ogrenci 4
Girisve Proje Ozeti: Projenin basliginin, hedeflerinin ve
1 genel taniminin agik ve anlasilir bir sekilde sunulmasi. 5
ihtiyag Analizi: Projenin ele aldigi problemin, mevcut
2 zorluklarin, paydaslarin ve bu analizler sonucunda ortaya 5
¢tkan ihtiyaglarin detayli bir sekilde 6zetlenmesi.
Sistem Gereksinimleri: Belirlenen ihtiyaglarin, 6lgllebilir
3 ve dogrulanabilir teknik sistem gereksinimlerine basaril 10
bir sekilde donistlrilmesi.
Sistem Tasarimi: Belirlenen gereksinimleri karsilayan
a mekanik, elektronik, algoritma ve kontrol alt 30
sistemlerinin miihendislik prensiplerine uygun olarak
detayli bir sekilde tasarlanmasi.
Analiz ve Similasyon: Tasarlanan sistemin performansini
5 dogrulamak amaciyla modern mihendislik araglari 20
kullanilarak yapilan analiz ve simiilasyon ¢alismalarinin
sunulmasi. B
Optimizasyon ve Glivenlik Onlemleri: Sistem
6 performansini iyilestirmeye yonelik optimizasyon 10
calismalarinin ve kullanici/sistem giivenligini saglayacak
Onlemlerin tasarima entegre edilmesi.
Test ve Dogrulama Plani: Sistemin gereksinimleri
; karsiladigini kanitlamak icin yapilacak testlerin, 6l¢im 15
yontemlerinin ve similasyon tabanli dogrulama
adimlarinin detaylh bir sekilde planlanmasi.
Sonug: Ulasilan nihai tasarimin temel teknik 6zelliklerinin
3 Ozetlenmesi, tasarim tercihlerinin gerekgeleriyle 5
yorumlanmasi ve gelecekteki gelistirmelerin belirtilmesi
TOPLAM 100

* Eger ekip lyesi tim 6grencilere ayni notu vermek isterseniz sadece 6grenci 1 stitununu notlandirabilirsiniz.

NOT / DEGERL

2026-2027 Guz

ENDIRME AGIKLAMALARI:

Danisman Ogretim Uyesi
(Unvan, Ad Soyad)

IMZA% i
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Sayfal/1



T.C.
YILDIZ TEKNiK UNIVERSITESI
Mekatronik Miihendisligi Bolimii
MKT 4111 Mekatronik Sistem Tasarimi
FINAL SUNUMU DEGERLENDIRME FORMU

Donem: 2026-2027 Giz Ogrenci1:
Tarih: ..../..../202... Ogrenci 2:
Degerlendirici: Jiri Uyesi Ogrenci3:
Proje Ad:: Ogrenci 4:
# Degerlendirme Kriterleri ve Proje Bilesenleri Alt Kriter Dagilimi Agirhik Skor
1 1.Sunum Kabiliyeti : Sunum igeriginin sozli olarak ifade edilme yetenegi ve sorulara verilen yanitlarin uygunlugu 15
2 2.Hedeflenen ve Ulasilan Ciktilar 10
Konsept Sistem Similasyonuve = Ozgiinliik, inovasyon ve
3.1 Mekanik P Boyutlandirma =~ Mekanik Analiz Malzeme Segimi N o v . & o Y 30*
Tasanm Guvenlik Onlemleri yenilik¢i yaklasimlar
ematik Elektronik Kart Sistem Similasyonuve = Ozgiinlik, inovasyon ve
3.2 Elektronik  Eleman Secimi 3 Simiilasyon T v ) & o Y 30*
Tasarnmi Tasarmi Guvenlik Onlemleri yenilik¢i yaklasimlar
Kod Yapisi Performans . - PP
Sistem Similasyonuve = Ozgulnlik, inovasyon ve %
3.3 Yazilim Akis Semasi PseudoKod  (Kiitiiphane ve data kriterlerinin I . o 30
o o ) ) Guvenlik Onlemleri yenilikgi yaklagimlar
turlerinin secimi) belirlenmesi
Kontrolct Kontrolci Sistem Similasyonuve = Ozgiinliik, inovasyon ve
3.4 Kontrol Modelleme o Simulasyon o T v ) & o Y 30*
Segimi Optimizasyon Guvenlik Onlemleri yenilikgi yaklasimlar

Proje Bilesenleri Toplam  75%*

TOPLAM 100

* Belirtilen degerlendirme kriterinden alinabilecek maksimum puani ifade etmekte olup, altinda belirtilen alt kriterlerin toplami maksimum puandan fazladr.

** Proje bilesenleri toplamindan alinabilecek olan maksimum puani ifade eder.

NOT / DEGERLENDIRME AGIKLAMALARI:

Jiiri Uyesi
(Unvan, Ad Soyad)

2026-2027 Guz MKT 4111 - FINAL SUNUMU DEGERLENDIRME FORMU Sayfal/1



T.C.
YILDIZ TEKNiK UNIVERSITESI
Mekatronik Miihendisligi Bolimii
MKT 4111 Mekatronik Sistem Tasarimi
BUTUNLEME SUNUMU DEGERLENDiIRME FORMU

Donem: 2026-2027 Giz Ogrenci1:
Tarih: ..../..../202... Ogrenci 2:
Degerlendirici: Jiri Uyesi Ogrenci3:
Proje Ad:: Ogrenci 4:
# Degerlendirme Kriterleri ve Proje Bilesenleri Alt Kriter Dagilimi Agirhik Skor
1 1.Sunum Kabiliyeti : Sunum igeriginin sozli olarak ifade edilme yetenegi ve sorulara verilen yanitlarin uygunlugu 15
2 2.Hedeflenen ve Ulasilan Ciktilar 10
Konsept Sistem Similasyonuve = Ozgiinliik, inovasyon ve
3.1 Mekanik P Boyutlandirma =~ Mekanik Analiz Malzeme Segimi N o v . & o Y 30*
Tasanm Guvenlik Onlemleri yenilik¢i yaklasimlar
ematik Elektronik Kart Sistem Similasyonuve = Ozgiinlik, inovasyon ve
3.2 Elektronik  Eleman Secimi 3 Simiilasyon T v ) & o Y 30*
Tasarnmi Guvenlik Onlemleri yenilik¢i yaklasimlar
Kod Yapisi . - PP
Sistem Simulasyonuve = Ozglnlik, inovasyon ve
3.3 Yazilim Akig Semasi PseudoKod  (Kitiiphane ve data o Y ) & e v 30*
o o ) ) Guvenlik Onlemleri yenilikgi yaklagimlar
turlerinin secimi) belirlenmesi
Kontrolct Kontrolci Sistem Similasyonuve = Ozgiinliik, inovasyon ve
3.4 Kontrol Modelleme o Simulasyon o T v ) & o Y 30*
Segimi Optimizasyon Guvenlik Onlemleri yenilikgi yaklasimlar

Proje Bilesenleri Toplam  75%*

TOPLAM 100

* Belirtilen degerlendirme kriterinden alinabilecek maksimum puani ifade etmekte olup, altinda belirtilen alt kriterlerin toplami maksimum puandan fazladr.

** Proje bilesenleri toplamindan alinabilecek olan maksimum puani ifade eder.

NOT / DEGERLENDIRME AGIKLAMALARI:

Jiiri Uyesi
(Unvan, Ad Soyad)

2026-2027 Guz MKT 4111 - BUTUNLEME SUNUMU DEGERLENDIRME FORMU Sayfal/1



T.C.
YILDIZ TEKNiK UNIVERSITESI
Mekatronik Mihendisligi Bolimu
MKT 4111 Mekatronik Sistem Tasarimi
FINAL RAPOR FORMAT DEGERLENDiIRME FORMU

Doénem: 2026-2027 Giz Ogrenci1:
Tarih: ..../..../202... Ogrenci 2:
Degerlendirici: Ders Asistani Ogrenci 3:
Proje Adi: Ogrencia:
Skor
# Degerlendirme Kriteri ve Agiklamasi Agirhk

Ogrencil  Oprenci2  Ogrenci3  Ogrenci4

Kaynakga ve baslik segimleri, sablon format kullanimi
1 25

Rapor 6n sayfalarinin (kapak, icindekiler, 6zet, sekil

2 listesi vb.) format uygunlugu 25
Sekil, denklem ve tablo yazilarinin format uygunlugu

3 25

a Sayfayapisi ve fontlarin format uygunlugu 25

TOPLAM 100

NOT / DEGERLENDIRME AGIKLAMALARI:

Ders Asistani
(Unvan, Ad Soyad)

[132%2 FURRUUPRPR

2026-2027 Glz MKT 4111 - FINAL RAPOR FORMAT DEGERLENDIRME FORMU Sayfal/1



