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İŞ ve İDARESİ

KINEMATICS & DYNAMICS 
OF ROBOTS

Mikroişlemciler ve Programlanması                             
A503 - A504 - A505

Mekatronik Mühendisliğine Giriş A503 - A504 - A505

Bilgisayar Destekli Tasarım                                     
A406 - A207a - A207b

Analog Elektronik  A503 - A505

Mühendislik Mekaniği I A503 - 
A505

LİSANSÜSTÜ
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Makine Elemanları A503 -  A505

Elektriksel Tahrik Sistemleri  A503 - A505

Mekanik Titreşimler  
A503 - A504 - A505

Bilgisayar Destekli Tasarım 
A406 - A207a - A207b

Nesneye Yönelik Programlama                                 
A406 - A207a - A207b

Endüstriyel Ölçme Sistemleri       A503 - A504 - 
A505

Havacılığın Temelleri  A503 - A504 - A505

SÜREKLİ SİSTEMLER 
DİNAMİĞİ 

Sistem Dinamiği  A503 - A504 - A505

Mekanik Titreşimler  
A503 - A504 - A505

TÜM L.Ü. SINAVLARI  
A504'te YAPILACAKTIR
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LİSANSÜSTÜ

Robot Mühendisliği   
A503 - A504 - A505

LINEAR SYSTEM THEORY

Mühendislik Mekaniği I A503 - A504 - A505

Akışkanlar Mekaniği  A503 - A504 - A505

Nesneye Yönelik Programlama 
A207a

EMBEDDED CONTROL 
SYSTEMS DESIGN 


	Sheet1

