Proje Adi: Titresim Kompanzasyonlu Yardimci Dis Iskelet Kol Mekanizmasi

Kapsam: Askeri amaglh kullanilabilir, atis stabilizasyonu amagli yardimci dis iskelet kol
mekanizmasi tasarima.

Ogrenci sayist: 2-3

Danigman: Dr. Og. Uy. Ciineyt Yilmaz

On kosullar: CAD, bilgisayar programlama ve kontrol konularinda yeterli bilgiye sahip olmak
Beklenen Ciktilar:

—_

Paydaslar ile beyin firtinas1 yapilmasi

Literatiir taramasi

Tiibitak destek bagvurusu yapilmasi

Dogrusal ve dogrusal olmayan hareket denklemlerini fizik kuramlari ile ¢ikarilmasi
CAD cizim ve analizleri: kuvvet, tork, stres vs.

Simulink ve Simscape ortaminda kontrol sistem modellemesi

Sensor ve eyleyici gereksinimlerinin tanimlanmasi

Servo motorlar i¢in kontrolor tasarimi
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Analizler

10. Sistemin gerceklemesi
11. MST ve BC raporlar

Proje Adi: Rehabilitasyon amach sanal ortam etkilesimli bir dis iskelet kol mekanizmas:

Kapsam: Sanal ortam ile etkilesimi olan bir dis iskelet kol mekanizmasi tasarimi ve rehabilitasyon
amaciyla kullaniminin gergeklestirilmesi.

Ogrenci sayist: 2-3

Danigman: Dr. Og. Uy. Ciineyt Yilmaz

On kogullar: CAD, bilgisayar programlama ve kontrol konularinda yeterli bilgiye sahip olmak
Beklenen Ciktilar:

—_

Paydaslar ile beyin firtinas1 yapilmasi

Literatiir taramasi

Tiibitak destek bagvurusu yapilmasi

Dogrusal ve dogrusal olmayan hareket denklemlerini fizik kuramlari ile ¢ikarilmasi
CAD cizim ve analizleri: kuvvet, tork, stres vs.

Simulink ortaminda kontrol sistem modellemesi

Sensor ve eyleyici gereksinimlerinin tanimlanmasi

Servo motorlar i¢in kontrolor tasarimi
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Analizler
10. Sistemin gergeklemesi
11. MST ve BC raporlar:




Proje Adr: Iki tekerlek iizerinde dengede kalarak hareket edebilme ve bilinmeyen bir ortami
goriintii kaydi alarak tanimlayabilme kabiliyetine sahip bir robot tasarimi

Kapsam: Iki tekerlek iizerinde dengede kalarak hareket edebilen bir robot tasarimi ve bu robota
ayrica bir kamera ile goriintii alabilme ve bulundugu ortami gezerek tanimlayabilme 6zelligi
kazandirabilecek bir proje.

Ogrenci say1s1: Bu projeye 2 dgrenci talip oldu.

Danigman: Dr. Og. Uy. Ciineyt Yilmaz

On kosullar: CAD, bilgisayar programlama ve kontrol konularinda yeterli bilgiye sahip olmak
Beklenen Ciktilar:

—_

Paydaslar ile beyin firtinas1 yapilmasi

Literatiir taramasi

Tiibitak destek bagvurusu yapilmasi

Hareket ve dinamik denklemlerin elde edilmesi.
CAD cizim ve analizleri: kuvvet, tork, stres vs.
Simulink ortaminda kontrol sistem modellemesi
Sensor ve eyleyici gereksinimlerinin tanimlanmasi
Servo motorlar i¢in kontrolor tasarimi
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Sistemin gerceklemesi
10. MST ve BC raporlar:

Proje Adi: Insan kolunu goriintii isleme ile takip edebilen endiistriyel bir robot manipiilatdr
tasarimi

Kapsam: Gortintii isleme (Kinect 360 gibi bir kamera kullanarak) karsisindaki bir kisinin kol
hareketlerini taklit (veya takip) edebilen endiistriyel bir robot manipiilator tasarima.

Ogrenci sayisi: 2-3

Danigman: Dr. Og. Uy. Ciineyt Yilmaz

On kosullar: CAD, bilgisayar programlama ve kontrol konularinda yeterli bilgiye sahip olmak
Beklenen Ciktilar:

—_

Paydaslar ile beyin firtinas1 yapilmasi

Literatiir taramasi

Tiibitak destek bagvurusu yapilmasi

Kinematik ve dinamik analizler

CAD cizim ve analizleri: kuvvet, tork, stres vs.
Simulink ortaminda kontrol sistem modellemesi
Sensor ve eyleyici gereksinimlerinin tanimlanmasi
Servo motorlar i¢in kontrolor tasarimi
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Sistemin gerceklemesi
10. MST ve BC raporlar1



