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Saat

1. Sinif (ingilizce)

1. Sinif (1. Ogretim)

1. Sinif (2. Ogretim)

2. sinif (ingilizce)

2. Sinif (1. Ogretim)

2. Sinif (2. Ogretim)

3. Sinif (1. Ogretim)

3. Sinif (2. Ogretim)

4. Sinif (1. Ogretim)

4. Sinif (2. Ogretim)

LiSANSUSTU

29 ARALIK PAZARTESI

08:00 - 08:50
09:00 - 09:50
10:00 - 10:50
11:00 - 11:50
12:00 - 12:50
13:00 - 13:50
14:00 - 14:50
15:00 - 15:50
16:00 - 16:50
17:00 - 17:50
18:00 - 18:50
19:00 - 19:50
20:00 - 20:50
21:00 - 21:50

SOSYAL SECMELT
(DAVUTPASA)

SOSYAL SECMELT
(DAVUTPASA)

SOSYAL SECMELT
(DAVUTPASA)

L.U. SINAVLARI A504'te
YAPILACAKTIR

MATEMATIK (DAVUTPASA)

MATEMATIK (DAVUTPASA)

MATEMATIK (DAVUTPASA)

Yapay Zeka

DIF. DENK. (DAVUTPASA)

DIF. DENK. (DAVUTPASA)

DIF. DENK. (DAVUTPASA)

LINEAR SYSTEM THEORY

Lab2

A503 - A505

30 ARALIK SALI

08:00 - 08:50
09:00 - 09:50
10:00 - 10:50
11:00 - 11:50
12:00 - 12:50
13:00 - 13:50
14:00 - 14:50
15:00 - 15:50
16:00 - 16:50
17:00 - 17:50
18:00 - 18:50
19:00 - 19:50
20:00 - 20:50
21:00 - 21:50

Robot Miihendisligi

Dersi

AS503 - A504 - A505

LiNEER CEBIR (DAVUTPASA)

LINEER CEBIR (DAVUTPASA)

LINEER CEBIR (DAVUTPASA)

F-17 (FBE)

INGILIZCE1 ILERI INGILIZCEL
(DAVUTPASA)

INGILIZCE1 ILERI INGILIZCEL
(DAVUTPASA)

INGILIZCE1 ILERI INGILIZCEL
(DAVUTPASA)

Endiistriyel O¢cme Sistemleri A503 - A505

ILERI INGILIZCE 3 INGILIZCE
OKUMA VE KONUSMA

ILERI INGILIZCE 3 INGILIZCE
OKUMA VE KONUSMA

ILERI INGILIZCE 3 INGILIZCE
OKUMA VE KONUSMA

Robot Miihendisligi
A503 - A504 - A505

31 ARALIK CARSAMBA

08:00 - 08:50
09:00 - 09:50
10:00 - 10:50
11:00 - 11:50
12:00 - 12:50
13:00 - 13:50
14:00 - 14:50
15:00 - 15:50
16:00 - 16:50
17:00 - 17:50
18:00 - 18:50
19:00 - 19:50
20:00 - 20:50
21:00 - 21:50

FiziK (DAVUTPASA)

FiZiK (DAVUTPASA)

FiZiK (DAVUTPASA)

Mekanik Titregimler
A503 - A505

Ha Temelleri

A503 - A504 - A505

1 OCAK PERSEMBE

08:00 - 08:50
09:00 - 09:50
10:00 - 10:50
11:00 - 11:50
12:00 - 12:50
13:00 - 13:50
14:00 - 14:50
15:00 - 15:50
16:00 - 16:50
17:00 - 17:50
18:00 - 18:50
19:00 - 19:50
20:00 - 20:50
21:00 - 21:50

YILBASI TATILI

2 OCAK CUMA

08:00 - 08:50
09:00 - 09:50
10:00 - 10:50
11:00 - 11:50
12:00 - 12:50
13:00 - 13:50
14:00 - 14:50
15:00 - 15:50
16:00 - 16:50
17:00 - 17:50
18:00 - 18:50
19:00 - 19:50
20:00 - 20:50
21:00 - 21:50

RESMI TATIL

3 OCAK CUMARTESI SAAT 12:00

ATA1031 AITT(DAVUTPASA)

ATA1031 AITT(DAVUTPASA)

ATA1031 AITT(DAVUTPASA)
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Saat

1. Sinif (ingilizce)

1. Sinif (1. Ogretim)

1. Sinif (2. Ogretim)

2. Sinif (ingilizce)

2. Sinif (1. Ogretim)

2. Sinif (2. Ogretim)

3. Sinif (1. Ogretim)

3. Sinif (2. Ogretim)

4. Sinif (1. Ogretim)

4. Sinif (2. Ogretim)

LISANSUSTU

5 OCAK PAZARTESI

08:00 - 08:50
09:00 - 09:50
10:00 - 10:50
11:00 - 11:50
12:00 - 12:50
13:00 - 13:50
14:00 - 14:50
15:00 - 15:50
16:00 - 16:50
17:00 - 17:50
18:00 - 18:50
19:00 - 19:50
20:00 - 20:50
21:00 - 21:50

Mekanik Titresimler

A503 - A505

Miihendislik Mekanigi |
A503

Miihendislik Meka

nigi| A504 - A505

A503 - A504 - A505

6 OCAK SALI

08:00 - 08:50
09:00 - 09:50
10:00 - 10:50
11:00 - 11:50
12:00 - 12:50
13:00 - 13:50
14:00 - 14:50
15:00 - 15:50
16:00 - 16:50
17:00 - 17:50
18:00 - 18:50
19:00 - 19:50
20:00 - 20:50
21:00 - 21:50

Lab1Gr.3Gr.4 ve Analog Elektronik
AS503 - A504 - A505

Lab 1 Gr.1Gr.2
A503 - A505

i$ ve iDARESI

Elektriksel Tahrik Sistemleri

A503 - A505

Analog Elektronik
A503 - A505

SENSORS ACTUATORS &
INTERFACING

7 OCAK CARSAMBA

08:00 - 08:50
09:00 - 09:50
10:00 - 10:50
11:00 - 11:50
12:00 - 12:50
13:00 - 13:50
14:00 - 14:50
15:00 - 15:50
16:00 - 16:50
17:00 - 17:50
18:00 - 18:50
19:00 - 19:50
20:00 - 20:50
21:00 - 21:50

Sistem Dinamigi

A503 - A504 - A505

Mekatronik Miihendisligine Giris

A503 -

A504 - A505 - A506

ve

A503 - A504 - A505

KINEMATICS & DYNAMICS
OF ROBOTS

8 OCAK PERSEMBE

08:00 - 08:50
09:00 - 09:50
10:00 - 10:50
11:00 - 11:50
12:00 - 12:50
13:00 - 13:50
14:00 - 14:50
15:00 - 15:50
16:00 - 16:50
17:00 - 17:50
18:00 - 18:50
19:00 - 19:50
20:00 - 20:50
21:00 - 21:50

Bilgisayar Destekli Tasarim
A406 - A207a - A207b

Makine Elemanlari

A503 - A505

AUTOMOTIVE CONTROL
SYSTEMS

Bilgisayar Destekli Tasarim
A406 - A207a - A207b

Nesneye Yonelik
Programl; A207a

EMBEDDED CONTROL
SYSTEMS DESIGN

Nesneye Yoneli

k Programlama

A406 - A207a - A207b

9 OCAK CUMA

08:00 - 08:50
09:00 - 09:50
10:00 - 10:50
11:00 - 11:50
12:00 - 12:50
13:00 - 13:50
14:00 - 14:50
15:00 - 15:50
16:00 - 16:50
17:00 - 17:50
18:00 - 18:50
19:00 - 19:50
20:00 - 20:50
21:00 - 21:50

Mekatronik Sistem Tasarimi ve
Bitirme Tezi Savunmalan

SUREKLT SISTEMLER
DINAMIGI

Saat

1. Sinif (ingilizce)

1. Sinif (1. Ogretim)

1. Sinif (2. Ogretim)

2. sinif (ingilizce)

2. Sinif (1. Ogretim)

2. Sinif (2. Ogretim)

3. Sinif (1. Ogretim)

3. Sinif (2. Ogretim)

4. sinif (1. Ogretim)

4. sinif (2. Ogretim)

LiSANSUSTU




