DR. ARSLAN, DR. OMURLU

MST / B Final Sunumlari Yer ve Zaman Tablosu
10 Haziran 16

SINIF: WiLo Lab

Zaman Ogrenci Adi

Proje Adi

MEHMET NAZIF TOPAL
9:00-9:30

OMER FARUK SAHAN

Kumanda kontrollii mayin tarama robotu

AYDOGAN BAL
9:30-10:00

SERHAN AVCI

FTIR Gaz Analiz Cihazi

10:00-10:20 |NURULLAH ANIL AFACAN

Endiistriyel Pick And Place Robotu Ve Kontrolii

CEM ASLAN

10:20-10:50
ARDA BAGCI

Absorbsiyonlu Sogutma Sistemi ile Arag Klima Tasarimi

10:50-11:10 JULAS BULUT

karbondioksit lazeri

11:10-11:40 |ETHEM KELEKGI

Rehabilitasyon Robotlari igin Empedans Parametre Tahmini

11:40-12:00 |Lutfi ERGOR

DR. AKDOGAN, DR. YESILDIREK

SINIF: Aragtirma Lab 2 (Omron Lab)

Zaman Ogrenci Adi

Proje Konusu

EMIRCAN iKIER
9:00-9:20

NURULLAH ANIL AFACAN

iftliklerde kullanilacak yerli yem itici robot

9:40-10:00 |ERDOGAN GAKMAK

Plastik Uriinlerin Konveyér Bant Uzerinde Goriintii Isleme Ile Kalite Kontrolii

10:00-10:20 |YETIS UNAL

Cankurtaran Multikopter

TUNCAY OZGUNGOR
10:20-10:50

MUHAMMED CiHAD SONMEZ

End(striyel Uriin/Parga Siniflandirma Projesi

10:50-11:10 |Serhatcan Kiziltan

Giines Enerjisinden Stirling Motoruyla Elektrik Uretimi

11:10-11:30 |TUGRUL ORHAN

Yogunlastiriimis Guines Enerjisi Kollektorii Tasarimi

Atakan Tunger
11:30-12:10

Yusuf Yiksel

Mikro turbofan motor

DR. MERCAN, DR. YILMAZ, DR. ERKAN

SINIF: Arastirma Lab 1 (Dog. Dr. Vasfi Emre Omiirlii' niin Laboratuvari)

Zaman Ogrenci Adi

Proje Konusu

9:00-9:20
ELHAG

MAHDI ABDELAZIM ABDALLA

Kuresel Robotun Modellenmesi, Kontrolii, Tasarimi, Testi Ve Analizi

9:20-9:40 FURKAN ACIKGOZ

Elektromiyografi Kontrolli Telerobotik Sistem

9:40-10:00 |AHMET YAVUZ

Ust Uzuv igin Hareket Destekleyici Dig iskelet Robotunun Emg Temelli Kontrolii

10:00-10:20 |EZGi DEMIRTAS

Arm islemci Tabanli Gdmiilii Ugus Kontrol Sisteminin Yapilandiriimasi

10:20-10:40 |YUNUS ERTUGRUL

Ugus Simulatérii Mekanik Tasarimi Ve Hareket Kontrol Karti lle Kontrolt

10:40-11:00 |HAKAN YURT

Giyilebilir Cok Amagli Haptik Robotik Kol Araytizii Gelistirilmesi

11:00-11:20 |ALIHAN PAKOZ

Felgli Hastlar igin EI(Bas Parmak) Kontrol Robotu

11:20-11:40 |TURAN OZEV

Havadan Kontrol ve Gériintii Aktarimi Amaciyla iHA Tasarimi

11:40-12:00 |SINAN KAYA

Yiksek Hizli Endustriyel Kartezyen Robot Gelistirilmesi

DR. GARIP, DR. KOYUN, DR. LIVATYALI

SINIF: Festo Lab

Zaman Ogrenci Adi

Proje Konusu

SIMGE OZMEN
9:00-9:30

SULEYMAN YILDIZ

Devre Karti(PCB) Basiminda Kullanilacak Olan Mini CNC Tezgahi  Tasarimi Ve imalati

9:30-9:50 |MAHMUT AZANPA

Lazer GudimlGu Hedef Takip Sistemi

9:50-10:10 |ELIF USTUNISIK

Hibrit Araglarin Model Ongériilii Kontrol Ile Enerji Optimizasyonunun Yapiimasi

ELIF USTUNISIK
10:10-10:30

ABDULLAH KIZIL

Hibrit Araglarin Model Ongériilii Kontrol Ile Enerji Optimizasyonunun Yapiimasi

10:30-10:50 | MEHMET CAN YAZICI

Goruntu Isleme Tabanli Cok Islevli Robot Kol Tasarimi

10:50-11:10 | METIN OKTAY YILMAZ

Yatay Eksen Ruzgar Turbini Tasarimi Ve Kontrolu

SEZGIN MENTES
11:10-11:40

CENGIZ SARI

Yergekimi Kuvvetini Aktif Kompanse Eden Robot Kol

11:40-12:00 |FARUK KABAKCI

Kartezyen Tahta Silgisi




