Yildiz Teknik Universitesi Mekatronik Miithendisligi Seminer Serileri

Seminer #3 Cuma, 23 Ekim 2015, 10:00-11:00,
Yer: Cukur Saray, FBE salon F17

Seminer Bashgi: OTONOM TASITLARDA KONTROL UYGULAMALARI

Konusmaci: Dr. M. Tolga EMIRLER

Kisa 6zet: Otomotiv endustrisinin gelecegi otonom tasitlarda gorilmektedir. Akademik ¢evrelerde ve otomotiv
endustrisinde otonom tasit teknolojileri tizerine yapilan ¢alismalar son hizla devam etmektedir. 2020 yilinda
slrlict destekli seri otonom tasit Uretimine baslanmasi planlanmaktadir. 2030 yilinda ise sirilcli destegi
olmayan tam otonom tasitlarin yollarda gorilmesi beklenmektedir. Otonom tasitlarla birlikte surici
konforunun artirilmasinin yaninda, slirlici hatalarindan kaynakli trafik problemlerinin de azaltilacagi
dustnulmektedir. Otonom siirls, kontrol agisindan boyuna ve yanal tasit dinamiginin kontrollinden
olusmaktadir. Tasit boyuna kontroliinde bir cesit hiz kontroli olan adaptif seyir kontrol sistemlerine, yanal
kontroliinde ise direksiyon eyleyicisiyle birlikte GPS destekli otonom yol takibi konularina odaklaniimaktadir.
Bu seminerde adaptif seyir kontrol sistemlerinin gelismis hali olan kooperatif adaptif seyir kontrol sistemlerinin
tasarimi ve otonom tasitlarda yol takibi icin gelistirilen dayanikli strls kontrol sistemleri tasarimi lizerinde
durulacaktir. Konuyla ilgili Turkiye’de ve ABD’de yapilan son ¢alismalardan ornekler verilecektir.

Biography: Dr. Miimin Tolga Emirler lisans derecelerini 2007 ve 2008 yillarinda iTU Makina Miihendisligi ve
imalat Mihendisligi béliimlerinden, yiiksek lisans derecesini 2010 yilinda iTU Mekatronik Mihendisligi
bélimiinden ve doktora derecesini 2014 yilinda iTU Makina Miihendisligi béliimiinden almistir. 2015 yilinda
Ohio State Universitesi Otomotiv Arastirma Merkezinde doktora {stii calismalarda bulunmustur. Baslica
calisma alanlari parametre uzayi yaklasimi tabanli dayanikli kontrol, tasit dinamigi kontroll, otonom yer
tasitlari ve mekatronik sistemlerin kontroltdur.



