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Sayisi
Evde Kullanima Uygun
£l BileZi ve 6n szl Tek serbestlik dereceli ve modiiler yapida biyomekatronik
ilegiv
8 . o sistem tasarimi gerceklestirilecektir. Sistem bilek igin
1 Rehabilitasyon 3 kisi ) . . . .
Robotunun fleksiyon-ekstansiyon, ulnar-radyal deviasyon, dn kol icin
unu
Lo . supinasyon-pronasyon hareketlerini yapacaktir.
Gelistirilmesi
Biyomekatronik arastirma laboratuarimizda bulunan diz
rehabilitasyon robotunun egzersizleri gerceklestirmesi icin
konum ve kuvvet kontrolii Uzerine galisma yapilacaktir.
Calismada hazir olan donanimin aktif hale getirilmesi,
dinamik analizlerin yapilmasi ve kontrol algoritmalarinin
tasarimi gerceklestirilecektir.
Bir diz rehabilitasyon .
2 . 3 kisi
robotunun kontroli
Bu projede kol boyu, kol c¢api gibi kolun periferik
Olgimlerini  yapabilen bir mekatronik  sistem
gelistirilecektir. Sistem (zerinde mesafe olgimlerini
. yapabilen kizilbtesi veya ultrasonik sensérler ve bu
Kolun periferik . S
5 | 8lciimlerini vapabilen sensorlerin kol boyunca hareket etmesini saglayacak tek
¢ s y F: 2 kisi serbestlik dereceli bir tahrik mekanizmasi bulunacaktir.
bir diizenegin . ) . L
clistirilmesi Dizenek, ol¢climlerin yaninda kol {izerinde bulunan bant,
gells sargl, yara vb. olagandisi madde ve dokulari da goriinti
isleme yontemi ile tespit ederek 3 boyutlu gorintisini
bilgisayar ortamina aktaracaktir. Ayni zamanda sistem sag-
sol kol ayrimini da otomatik olarak yapacaktir.
Hareket enerijisini
3 elektrik enerjisine 2 kisi https://exoskeletonreport.com/2015/05/exoskeletons-

cevirebilen bir sistem

extracting-energy-from-the-user/
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ve batarya sarj Unitesi
tasarimi ve uretimi
Mekanik dirsek Bu projede, yay elemani kullanilarak dirsek rehabilitasyon
rehabilitasyon sistemi diizenegi (Uretilecektir. Farkli direng seviyeleri vyay
tasarimi ve farkh yay 5 kisi elemanlari ile ayarlanacaktir. Eklem acilari enkoder
igi
katsayilarinin st kol ; Uzerinden tespit edilecektir. Farkli yay katsayilarinda énkol
kas kasilmalarina biceps ve triceps kaslarinin  kasilma seviyeleri
etkisinin incelenmesi incelenecektir. En az 20 denekten veri toplanacaktir.
Bu projede, omuz rehabilitasyonu igin bir robotik sistem
gelistirilecektir. Robotun mekanik yapisi, bisiklet pedali
benzeri yapida olacaktir. Sistem iki el ile tutularak hareket
ettirilecektir. Sistemde hasta tarafindan uygulanan kuvvet,
motorun cektigi akim Uzerinden veya tork sensori ile
tespit edilecektir.
Omuz rehabilitasyon 3 kisi
robotu
Bu projede, parmak rehabilitasyonu i¢in end-effector tipi
bir robotik sistem gelistirilecektir. Sistemde her bir parmak
ayri ayri hareket ettirilebilecegi gibi, farkli direng
seviyelerinde yumruk(grasping) hareketi de
yaptirilabilecektir.
Parmak rehabilitasyon
robotu 3 kisi
Ogrencilerimizin  kendi sunacaklari proje konulari da uygun bulunmasi halinde

desteklenecektir.
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Notlar:

e Tez cgalismalari E2 Blok 2. Katta bulunan Biyomekatronik Arastirma Laboratuari
altinda yapilacaktir. Ogrencilerimiz fiziksel gercekleme calismalari igin bu laboratuari
7 GUn 24 saat kullanabilirler.

e Calismalar Prof. Dr. Erhan AKDOGAN danismanhginda ve Ars.Gor. Emre Yildirm
asistanlhiginda ylrutulecektir.

o Ars.Gor arkadaslarimiz 6grencilerimize test dizeneklerinin gelistiriimesinde destek
olacaktir.

¢ Her hafta diizenli olarak tez degerlendirme ¢aligmalari yapilacaktir.

e Ogrencilerimizin TUBITAK basvuru dosyalarini hazirlanmasinda ihtiya¢ duyacaklari
yonlendirmeler yapilacaktir.

e Ogrencilerimize biyomekatronik sistem tasarimi ile ilgili egitimler verilecektir.

e Gelistirilen tasarimlardan tescil edilebilecek olanlara YTU-TTO maddi destegi ile
endiistriyel tasarim belgesi alinacaktir. Bunun yanisira bilimsel konferanslarda proje
konusuna uygun olarak o6grencilerimizi bildiri sunmalarina destek olunmaktadir
Boylelikle 6grencilerimizin CV’ lerine dnemli katki saglanmasi hedeflenmektedir. Bu
calismalardan gectigimiz donemde alinan tesciller ve vyapilan yayinlar asagida
verilmistir.

Bitirme Tezlerinde Gelistirilen Mekanizmalara iligkin alinan Endiistriyel Tasarim tescilleri:

Giyilebilir Ust uzuv dis iskelet robot sistemi 30-06-2022
Ginlik Yasam Destekgi Yedirme Robotu 06-03-2019
Protez el 24-04-2018
Tetraplejik hastalar icin yedirici robot 24-04-2018
Giyilebilir Gst uzuv dis iskelet robotu 03-04-2017
Yirume destekgi alt uzuv dis iskelet robotu 10-04-2017
zlc;t[)]cr)T:iI;SZs:::giv biyolojik ve biyomekanik parametre 09-11-2016
Ust uzuv dis iskelet robotu 01-01-2014
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